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| Reglomat

PrimeTec B -
PrimeScan B

Czujnik zespolony radarowo-podczerwieniowy do otwierania i zabezpieczania automatycznych drzwi przesuwnych

POLSKI

Oryginalna instrukcja obstugi

Informacje ogoélne

PrimeTec B
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@ Pokrywa ® Czujnik bez pokrywy (® Dioda radaru: zielona (prawa)
. smesad| (D) Okienko aktywnej @ Dioda aktywnej podcze- @ Regulacja aktywnej
=L | ywnej ioda aktywnej podcze (@ Regulacja aktywnej
?§ podczerwieni wieni: czerwona (lewa) podczerwieni
a) LED czerwony  b) LED zielony primeTec ® Prowadzenie kabla (@) Przycisk Funkcja (czerwony) @ Modut radaru
@ Skrécona instrukcja Przycisk Wartos¢ (czamy) @ Wskaznik LCD
n Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa
—Nalezy przestrzega¢ krajowych i migdzynarodowych przepiséw —Funkcje zabezpieczajace danej aplikacji nalezy zawsze traktowa¢
dotyczacych bezpieczenstwa drzwi. cafosciowo, nigdy tylko w odniesieniu do jednej czesci instalacji.
—Montaz i uruchomienie czujnika tylko przez przeszkolony personel —0Ocena ryzyka i poprawna zabudowa czujnika i instalacji drzwiowej
A specjalistyczny. nalezy do zakresu odpowiedzialnosci instalatora.
—Naprawy urzadzenia moga byé dokonywane tylko przez firme Bircher —Nalezy z zasady unikaé dotykania podzespotéw elektronicznych i
Reglomat. optycznych.
—Urzadzenie moze by¢ eksploatowane tylko przy obnizonych napigciach —Nalezy wiasciwie uziemi¢ naped drzwi i profil wspierajacy.

ochronnych (SELV) z bezpiecznym odtaczeniem elektrycznym.
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Uruchomienie

Zalecany przebieg uruchomienia: (1) Montaz (2) Podtaczenie (3) Uruchomienie

n Montaz

1. Zdja¢ pokrywe ochronng 3. Utozy¢ i podtaczy¢ kabel
@ 2. Ustawic szeroko$¢ pola aktywnej podczerwieni (AIR) (patrz rozdziat 2.1) 4. Zamontowac czujnik

m Regulacja szerokosci pola aktywnej podczerwieni (PrimeTec / PrimeScan)
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*g Pokrywa z tworzywa sztucznego przed ukfadem optycznym czujnika pozwala na regulowanie szerokosci pola aktywnej podczerwieni.
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Czujnik bez pokrywy: wszystkie
e (przy 2,2 m)
strumienie $wiatta sg aktywne
1. Przesunaé
2. Nacisna¢ i klik!
11.3mm 9mm
Mozliwe ustawienia (przy wysoko$ci montazowej 2,2 m)
A, D Zakryte A, C, D Zakryte C. D Zakryte A, B, D Zakryte A, B Zakryte
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Wielko$¢ pola: 0.5 x 0.2 m
Wielko$¢ pola: 1.2 x 0.2 m

Wielkosé pola: 1.2 x 0.2 m

m Montaz czujnika

1. Przyklei¢ szablon do wiercenia
2. Wywierci¢ otwory, usung¢ szablon
3. Utozy¢ kabel i zamontowaé czujnik

*Nastawa zakfadowa 1



n Przytacza elektryczne

PrimeTec B/ PrimeScan B

Podiaczen

Uruchomienie ©@ =

Zasilanie elektrycz e

| Wyijscie radaru

| Test

Wyjscie aktywnej
podczerwieni

Uruchomienie

PRZED wiaczeniem zasilania elektrycznego nalezy z rejonu drzwi usunaé wszystkie
przedmioty, ktore nie stanowia zwyktego otoczenia. Nalezy zwréci¢ uwage, by w okolicy
drzwi nie byto zadnych osob, poniewaz nie bedzie mozliwe poprawne uruchomienie.

4

Sterowanie

Przemienne miganie wskazuje inicjacje ,kalibracji” czujnika
(czas trwania 20 — 25 sek.). Wskaznik rozpoczaé: FXXX..

Po zakonczonej inicjacji dioda czerwona / zielona zapala sige tylko, gdy nastapita detekcja.

Czujnik zostat uruchomiony. Jesli konieczne beda dalsze nastawy, odsytamy do kolejnego rozdziatu.

n Precyzyjna regulacja mechaniczna
m Pole aktywnej podczerwieni (PrimeTec / PrimeScan)

Ustawianie kata nachylenia na Srubie
regulacyjnej:

Nachylenie: -5°... +7° ptynnie

I3 Pole radaru (PrimeTec)

Manualne ustawianie kata
nachylenia
0°...490° krokami co 5°

Manualne ustawianie kata

obrotu

-20°...+20° krokami co 5°

n Konfiguracja manualna (obstuga przyciskow)

min. = 0,5 m x 0,25 m (szerokosc x gtebokosc)
max. =4 m x 2 m (szerokoSc x gtebokosc)

Czerwona dioda

Zielona d

ioda

min. =0,16 m x 0,8 m (szerokosc x gtebokosc)

: max. =2 m x 4 m (szeroko$¢ x gtebokosc)

Automatyka Tryb konfiguracji Wyhér Wyhor Parametry funkcyjne Powrét wyhér Powrot autom.
Radar| |AIR
LCD H (0]©) O O T O IO - O H (00}
: — - — - — - N — L —>
n (
L d
Ogolnie
il e A: Tryb automatyczny . - .
t Testowanie \(,:vzyzg\:mny przycisk: Nacisna¢ oba przyciski
3 Na krétko nacisnaé | Czerwony przycisk: | Czarny przycisk: parametrow™ o . .| Po uptywie 1 min
Przycisk obstugowy @ Zatgezone J oba przyciski przefaczanie wyhor Czarny przycisk: Nacisnac oba przyciski przechodzi automaty-
czerwony (Funkcja) wyjscie radaru wybor wartosci cznie w tryb
czarny (Wartosc) @ Zataczone wyjscie parametru automatyczny (A)
podczerwieni

* W razie przefaczenia na inny parametr warto$¢ zostanie zapisana
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Usuwanie zaktocen
Usuwanie btednych inicjaciji

Czerwona dioda| Zielona dioda
Wystepujac d Usuwanie
2 o ystepujacy bta
1. Kat radaru ustawi¢ dalej od drzwi.
Wyzwalanie radaru przy zamykaniu drzwi
) 2. Dostosowac wielkos¢ pola radaru.
Swieci — - - - —
Ciemna swiattemn 1. Unika¢ o$wietlenia (np. $wietléwek) w poblizu czujnika.
ciagtym Btedna inicjacja radaru bez widocznej 2. Z otoczenia czujnika usunac ruchome obiekty (rosliny, tablice reklamowe itp.).
ingerencji obce] 3. Unikaé silnych wibracji przy czujniku.
4. Ewentualny wptyw pobliskiego drugiego czujnika radarowego (bardzo mato prawdopodobne)
Wyzwalqnle aktyvvnej podczerwieni przy 1. Kat czujnika aktywnej podczerwieni ustawi¢ dalej od drzwi.
zamykaniu drzwi
) 1. Unika¢ o$wietlenia (np. $wietléwek) w poblizu czujnika.
Swieci o _ 2. Unika¢ katuzy wody na podtodze.
Swiattem Ciemna Bfedna inicjacja aktywne] N ) 3. Unikaé silnych wibracji przy czujniku.
Ciagtym ggggjzervvlenl bez widocznej ingerencji 4. Wptyw zachodzacego pola aktywnej podczerwieni z innego czujnika.
Ustawi¢ nowa czestotliwo$¢ aktywnej podczerwieni.
5. Zredukowaé czuto$é aktywnej podczerwieni (Zwigkszy¢ warto$c).
Ciemna Ciemna Drzwi pozostaja otwarte 1. Przefaczy¢ logike kontaktowa wyjscia aktywnej podczerwieni na inng warto$é.

Korrigering ved feilmelding

Czerwona dioda| Zielona dioda

Y Y Wystepujacy biad Usuwanie

@ ) 1. Odtaczy¢ urzadzenie od napiecia zasilajacego.
;Z WJSSESB(RAM/HOM) 2. Ponownie podfaczyé urzadzenie.
D|_| I/E ’ 9 3. Jesli urzadzenie ponownie wskazuje btad lub nie startuje = wymiana urzadzenia.

Migajaca Migajaca

o) 5: Btad aktywnej 1. Odtaczyé urzadzenie od napiecia zasilajacego.
o ) l: podczerwieni 2. Oczyscic uktad optyczny.
Migajaca Ciemna ) o . . . .
|—||-|5/E 6: Btad wyjscia aktywnej 3. Ponownie wiaczy¢ urzadzenie.
- podczerwieni 4. Jesli urzadzenie ponownie wskazuje bfad lub nie startuje = wymiana urzadzenia.

n Najwazniejsze dane techniczne

Technologia Aktywna podczerwien (dtugosc fali: 880 nm), modut podwdjnego pola radaru = PrimeTec (24.125 GHz)
Liczba spotéw podczerwieni 24

\Wymiary wigzki podczerwieni 3 cm x 3 cm (przy wysoko$ci montazowej 2,2 m)

Czas reakcji <200 ms

Wysoko$¢ montazowa 1.8-4m

Regulacja kata wigzki

O -5° ... +7° ptynna
podczerwieni py

Zasilanie elektryczne <120mA@11.5..32VDC

Moc pobierana <4 Watt

Prad wiaczenia <240 mA

Wyjscie (aktywna podczerwien / | Przekainik pétprzewodnikowy: maks. napigcie zestykéw 24 VAC / 34 VDC, maks. op6r zestykéw: 10 Q

radar) maks. prad obciazenia 40 mA, maks. moc zataczalna: 500 mW (AC) / 500 mW (DC)
Klasa ochronnosci Przystosowana do uzytku wg IP54

Temperatura robocza -20°...60°C

PrimeTec: 260 x 60 x 48,5mm (dtugos$¢ x szeroko$¢ x gtebokosc),

Wymiary PrimeScan: 216 x 60 x 47,5 mm (dtugo$¢é x szeroko$¢ x gtebokosé)
Ciezar PrimeTec: 250g, PrimeScan: 180g
Szacuje Zywotnosé 20 lat

n Deklaracja Zgodnosci, identyfikacja roku produkcji na podstawie numeru serii
m Deklaracja Zgodnosci

Producent: Bircher Reglomat AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen
Pefnomocnik ds. dokumentacji: Bircher Reglomat GmbH, Robert Bosch Strasse 3, D-71088 Holzgerlingen
Przestrzegano nastepujacych dyrektyw: Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE, dyrektywa RoHS 2011/65/UE,

dyrektywa R&TTE 1999/5/WE do 12.06.2016, RED 2014/53/UE od 13.06.2016, dyrektywa w sprawie
kompatybilnosci elektromagnetycznej 2004/108/WE do 19.04.2016, dyrektywa w sprawie kompatybilnosci
elektromagnetycznej 2014/30/UE od 20.04.2016

Uwzgledniono przy tym nastepujace normy: EN16005:2012, BS7036-1:1996, BS7036-2:1996, EN IS0 13849-1:2008, EN12978:2003+A1:2009
Certyfikacja EC: 44/205/12/403013-003
Powiadomione centrum certyfikacji: TUV NORD CERT, NB 0044
Podpisali: Head of Sales & Marketing Damian Grand / Head of Operations Daniel Nef
Wersje produktu: PrimeTec B ES, PrimeTec B ES/01, PrimeTec B ES/02, PrimeScan B
m Identyfikacja roku produkcji na podstawie numeru serii m Kontakt
S BIRCHER | Producent Danish seller:
PrimeTec B ES / PrimeScan B Bircher Reglomat AG Swissdoor ApS
o Wiesengasse 20 Stenhuggervej 2
FC oo CH-8222 Beringen DK-5471 Segndersg
260808 i www.bircher-reglomat.com mail@swissdoor.dk
Tydzien ooy Fak c 60652@_ www.swissdoor.dk
S ———

4 Rok budowy



